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OBJETIVOS DEL ESTUDIO. 

En el ciclo de i nvestigaciones titulado 11 EL ESPACIO EXTE­
RIOR PUBLICO EN TEJIDOS DE VIVIENDAS 11

• El Seminario 11 RE­
CONOCIMIENTO DE PATRONES FISICOS EN TEJIDOS DE VIVIENDAS: 
Hacia l a formulación de un modelo descriotivo del espacio 
arquitectónico exterior~~ de. los al umnos ROJAS, MIRANDA y 
RAMIREZ. Ha definido en términos generales, familias de 
esnacios del tejido, los aue ha llamado: cauces, huecos . 
y articulaciones, en relación a los elementos componentes 
que los definen en el nivel sintáctico y en la concerción 
de estructura profunda. 

De l Seminario mencionado se obtiene una diferenciación de 
los esoacios comoonentes del tejido urbano, otorgando una 
herramienta nue oermite, medir un esoacio, nudiendo defi­
nirlo en una 'de ias tres cate0orías, · con el · objeto de sen 
tar bases oara futuras investigaciones en este campo. -

El oresente estudio ha tomado la familia de las nl azas­
huecos, tratando de reconocer en ella diversos tinos, 
cuya definición se busca determinar en los mismos camoos 
del estudio anterior, de modo que su diferenciación espe­
cí fica oermita suoerooner, en futuros estudios, tanto 
dimensiones de estructura sunerficial, como persoectivas 
de los camoos oragmáticos y semánticos . 

Así ror ejemolo, al estudiar diversos usos funcionales o 
esoecíficos, ellos oodrían ser estudiados en espacios hue­
cos de la misma clasificación, esto es, de misma o simi l ar 
estructura profunda aouí nroouesta, permitiendo por tanto 
com~arar usos en ~ue esta dimensión profunda no estaría afef 
tanda nor ser s imila r . 
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Este ~bjetivo se ha pretendido obtener a oartir de una Hi­
oótesis primera o Hipótesis de trabajo : 

"El ESPAC IO EXTERIOR HUECO ESTA DEFINIDO, NO TAN 
SOLO POR LOS LIMITES DEL ESPACIO CONTENIDOS EN 
SU MANTO O FRONTERA, SINO TAMBIEN POR TODO ELE 

' MENTO CONSTRUIDO O ~ATURAL VISIBLE Y/0 COMPREN~ 
SIBLE DESDE EL INTERIOR DEL ESPACIO EN ESTUDIO". 

~ 

Con esta HiDótesis de trabajo se ini ció el estudio de l n 
oreteoría exouesta en el Caoítulo l. Luego se han podi­
do formular hioótesis más perfeccionadas como: 

Y: 

"EL ESPACIO EXTERIOR HUECO O PLAZ.~ QUEDA DEFINIDO 
EN TERMINO DE ESTRUCTURA PROFUNDA POR LOS ELEMEN 
TOS FI SICOS VISIBLES O VIRTUALES, CONTEN IDOS TAN 
TO EN EL MANTO COMO EN EL ENTORNO INMEDIATO, ME~ 
DIATO Y PAISAJE LEJANO, Y DE LAS RE LACIONES ENTRE 
ES TOS ELEMENTOS 11

• 

"AL CAMBIAR UN ELn1ENTO EN ALGUNOS DE LOS PLANOS 
DEFINIDOS EN LA PRETEORIA, CAMBIA EL ESPACIO EN 
ESTUDIO". 

Por último,estudiada l a oreteoría, se podrían formular hipótes i s 
hacia camoos de la oercepción , como : 

"LA CONFIGURACION VOLUMETRICA DEL ESPACl O 1EXTERIOR. 
EN nuE SE ENCUENTRA EL OBSERVADOR, E ~ APREHENDIDO, 
PRI~ERAMENTE POR LOS ELEMENTOS DEL MANTO, FORMANDO 
LA CONCEPCION POR LAS DUALIDADES EMPLEADAS, SI ES 
TAS SE REPITEN EN LOS OTROS PLANOS CONCURRENTES 
EN LA MISMA FORMA, ESTA CONCEPCION SE VE RE FORZADA 
POR EFECTOS DE FENOMENOS DE PREGNANCIA". 
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Asf oor ej emrylo si en la Taxanomfa D. L~ FIGUR~ B~SE ANCHO­
LARGb y la f~9ura formada en el nlano H2 coincide (cuadrado­
cuadrado ; rectángulo- rectángulo ), l a aprehensión nrimera del 
esnacio es más fácilmente config urada . 
Si no coincide esta conceoc ió~ se hace más dificultosa. 

Futuros estudios nodrfan, mediante encuestas a oersona s que 
usan estos esoacios, determinar cuáles son los elementos más 
reconocidos oeneralmente, cuá les adauieren oara diferentes 
nersonas o ~ruoos, una re l evancia más si~nificativa, etc . Per­
mi tiendo nor tanto emnlear esta oreteorfa con mayor orooiedad. 
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Elabor;ación Pre- Teoría. 



A. DEPJN ICION DEL CONCEPTO DE ESPACIO EXTERIOR. 

EL SEMINARIO "RECONOCIMIENTO DE PATRONES FISICOS EN TEJIDOS DE 
VIVIENDAS" "HACIA LA FORMULACION DE UN MODELO DESCRIPTIVO DEL 
ESPACIO ARQUITECTONICO EXTERIOR " DE LOS ALUMNOS : MIRANDA - RO­
JAS - RAMIREZ, NOS SIRVE DE FUNDAMENTO PARA DEFINIR LOS ELEMEN 
TOS DEL ESPACIO EXTERIOR . -

CITAMOS A CONTINUACION LO EXPRESADO POR EL SEMINARIO MENCIONADO : 

2. 1. ELEMENTOS DEL ESPACIO Y ESPACIO ARQUITECTONICO EXTERI OR . 

~ntendemos e 1 concepto de e 1 ementos como: cada una de 1 as p~ 
tes más simples de que consta una cosa o aquel l as pos i ­
bles de di st i nguir y ais l ar de un todo, para analizarl o 
y comprenderlo en base a reconstituir sus relaciones. 

Como bien l o afirma esta definición , es vi t al establecer 
las relaciones entre los elementos, pués un anális i s de 
el los por separado no será capaz de entregarnos la s mis ­
mas propiedades del todo, que estamos trantando de com­
prender . (en nuestro caso el espacio ) . 

2.1.2.8 ELEMENTOS COMPONENTES DEL ESPACIO A~~U ITECTON I CO . 

Entendido el espacio arquitectónico exterior como: 
un volúmen formaao por relaciones entre e lementos si g­
nificantes oue l o l imitan en forma real y/ o virtud or ­
denado por 'un cierta estructura que es aprehendida por 
el hombre desde su interior. 

Los elementos conformadores de él serán: 

Aquellas partes del . espacio que el hombre col ocado co­
mo observador exterior de el l as , es capaz de di st ingu ir 

7 



aprehend~ry sintetizar reconociéndolas como conforma­
doras de1 límite del volumen en que está incluido." 

EL SEMINARIO CITADO DEFINE A CONTINUACION LOS CONCEPTOS DE: 

"1) ELEMENTOS ESP.A.CIALES SIMPLES: es el elemento básico del 
análisis, se caracteriza por ser uri elemento único que, 
a este nivel, podemos entender como una SUPERFICIE li mi 
tada en toda su frontera por Aristas. 

Corresponde a la superficie geométrica, pero con un siR 
nificado concreto para el hombre que le asigna un valor 
de obst§culo tanto a su cuerpo como a su vista (no se pue 
de traspasar). -

"2) ELEMENTOS ESPACIALES DOBLES: es el elemento resultante 
de la relación de intersección entre los elementos sim­
ples. Este nuevo elemento sólo es posible entenderlo . 
como dos realidades simples que comparten una misma arls-
ta (visto en elevación) y un vértice (visto en planta) . 

"3) ELEMENTOS ESPACIALES COMPLEJOS: es la relación virtual 
que se puede realizar entre dos elementos simples, dobl es 
o combinaciones de ellos, que gestan un nuevo grupo de 
elementos que llamaremos imaginarios. 

Estos elementos imaginarios, no tienen una existencia 
real y concreta, s ino son, más bien asociaciones, que PQ 
drían estar reguladas por las leyes de la asociación men 
tal de semejanza y contraste. 

Conviene recordar que estas asociaciones no son simples 
relaciones de elementos físicos que el hombre efectúa, 
si no que ellas toman un valor en el espacio arquitectó­
nico en la medida que podemos reparar en ellas configu­
rando un límite efectivo de dicho espacio. 
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2.1.3 NATURALEZA DE LAS RELACIONES ENTRE ELEMENTOS ESPACIALES. 

A.3.1 OPOSICIONES BINARIAS. 

La naturaleza del espacio, como ~firma Eisemann, es­
taría con·stituida oor ~~"r elaciones entre 
elementos diferentes a los que existen en una configu­
ración específica, abriéndose la posibilidad de aislar 
la naturaleza de esta estructura mediantes OPOSICIONES 
BINARIAS~ Estas relaciones las llama RELACIONES DUAL ES . 

Entendemos entonces por relaciones duales o fundamenta­
les, al igual que el autor: 

"Un conjunto de suposiciones preexistentes que requieren 
de una orosición para su identidad específica: arriba-
aba jo , alto-bajo. De este modo una proposición física 
es reductible a una oposición binarda". 

Hasta aquí el aporte del seminario citado. Para ma~or profund i za­
ción sobre estos conceptos, ver seminario páginas ~~= a ~~= 

El Seminario consultado fija a continuación dos 
consideraciones, las que para los efectos del pre 
sente estudio son ligeramente modificadas. Ellas 
son: 

a) Concepto de estructur9: que lo entendemos e~ 
mo "un sistema de relaciones invariantes bajo 
ciertas transformaciones (respecto de ciertas 
transforma e iones)". FRANCO I S BRESSON. 

b) El hombre a¡xeherde el espacio subconsciente­
mente desde el interior, siendo capaz de re­
lac ionar los elementos que están incidiendo 
sobre él desde todos los planos del espacio, 
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situación que nosotros traducimos como PRESIONES, 
pero que, a diferencia del seminario que nos ha 
servido de apoyo consideraremos para nuestro aná ­
lisis no sólo las que llegan perpendiculares a la 
posición del hombre sino, también, aquellas que lle 
ganen forma <>blicua. (Fig. la y Fig . lb. ). 

Se entenderá por visión perpendicular, aquella pre­
sión (visión) que se produce desde un plano opaco 
o virtual vertical al hombre y en que es posible re 
conocer el rincón inferior de encuentro ent re dicho 
p 1 ano vert i ca 1 , y e 1 p 1 ano hori zonta 1 base en que se 
encuentra el observador, aún cuando éste sea i ncl i­
nado . (Fig.2, 2a., 2b., 2c . , 2d., 2e . y 2f. ) 

A.3.2. REGLAS DE FORMACION Y REGLAS DE TRANSFOR­
MACION. 

Teniendo presente estas dos consideraci ones , 
es posible aceptar que las relaci ones dua les , 
tienen la cualidad de estructurar el espaci o, 
a través Ge REGLAS DE FORMAC ION y de modifi­
car dichas estructuras a tra vés de REGLAS DE 
TRANSFORMACION 

REGLAS DE FORMACION: 11 Será entonces un conjunto 
de relaciones duales que, relacionadas ent re sí, 
conforman la estructura interior del es pacio (una 
vez defin i dos los element os que lo l im i ta n ) ~ 

Las relaciones duales que hemos 
las si guientes : 

considerado son 

a) Opaco 
b) Alto 
e ) Largo 
d) Fondo 

trans parente 
baj o (en elevaci ón ) 
ancho (en plant a ) 
fi gura 
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Para los efectos de operar en cada una de las 
dualidades consideradas, hemos reducido la rea 
lidad, con un cierto grado de abstracción, a­
una situación tridimensional esférica, en que 
el observador se sitúa en el centro esférico, 
ubicado TEORICAMENTE en un punto de equidistan 
cia de los 'lados de la plaza (Fig. 2a; 2b; 2cT. 

La participación que cada elemento espacial 
(simpJe, doble o complejo: es decir SUPERFICIE 
LIMITADA YA DEFINIDA) tiene en la conformación 
del espacio en estudio, estará por tanto referi­
da al aboservador en esta forma definido, el que 
se encuentra colocado exteriormente a la superfi 
cíe (elemento) pero en el interior del espacio -
estudiado (1). 

REGLAS DE TRANSFORMACION: 11 Son las alteraciones 
posibles de realizar a cualquiera de las rela­
ciones duales del espacio, que posibilitan modl 
ficar su estructura y generan nuevas categorías 
de espacios 11

• 

A.4 LOCALIZACION DE ELEMENTOS ESPACIALES. 

Los elementos espaciales considerados, a ob-
jeto de operar con las oposiciones duales que 
aplicaremos han sido, por razones metodológi cas, 
asimilidos a 4 planos esféricos los que, en un 
segundo grado de abstracción . se tranforman en 
planos cilíndricos verticales y planos horizon 
tales (Fig . 3) definidos por. 

vl = Piel o manfo construído 
v2 = Edificado próximo 
v3 = Construido mediato 
v4 = Paisaje lejano 

(1) *NOTA: Este punto equidistante de los planos signi- · 
ficantes de la plaza es teórico, en mucho cas os no 
~n~ ri existir en la realidad. La concepción mental 
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= Planta del hueco (manto construido) Hl 
H2 - Plano definido altura elementos de V1 

11 H3 = 11 11 11 11 

H4 = 11 11 11 11 11 

Hs = 11 11 11 11 11 

A.S ELEMENTOS DETERMINANTES, COLABORANTES Y DE 
APOYO. 

v2 
v3 
v4 

Los elementos componentes del espacio tiene para 
nosotros tresconnotaciones, ellas pueden ser : 

a) Elementos determinantes 
b) 11 colaborantes 
e) 11 de apoyo 

Son elementos determinantes aquellos que defi-
nes por sí mismos el espacio exterior en estu­
dio. Son elementos colaborantes aquellos que 
requieren de otros elementos ya sea determinan ­
tes o colaborantes para concurrir a la defin i ­
ción de un espacio y son elementos de apoyo 
aquellos que sirven para referir a un algo co­
mún dos o más elementos de las categorías enun­
ciadas . (má s adelante en el análisis de l as ca 
tegorías duales volveremos sobre estos conceptos). 

que tenemos de un espacio exterior plaza, la 
hemos l ogrado a través de varias e tapas de vi­
vencia del espacio concre t o , por percepciones 
espaciales recogidas a l llegar al hueco- plaza 
desde sus distintas aberturas ; por recorridas 
en el interior del hueco por visión desde pun­
tos fu ncionalmente específicos de ella o por 
otros conoc1m1 entos como ser visiones desde lo 
alto (desde el C0 o edificios vecinos) o por 
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A.6 APLIC~CION DE LAS RELACIONES DUALES . 

A.6.1 LA RELACION DUAL OPACO-TRANSPARENTE. 

La relación opaco~transparente presente una 
gama de situaciones de acuerdo al gráfico 
(Fig.4). · 

Dijimos que los elementos espaciales que con­
sideraremos se encuentran asimilados a 4 pla 
nos verticales (Piel o manto construido (VIT 
edificado inmed iato (V2) construido mediato 
(V3) y paisaje lejano (V4), los que en ade­
lante llamaremos sólo V1, V2, V3, V4, estos 
planos generan a su vez los planos horizonta­
les H1, H2, H3, H4 y H5). Analizaremos prime­
ramente la relación dual en cado uno de los 
planos tipos, para luego relacionar un plano 
con otro. 

Ab.l.l. LA RELACION DUAL OPACO-TRANSPARENTE 
EN EL HANTO (Vl). 

La relación de superficies opaco-transparen­
te en los planos límites del manto oueden ser 
agruoados en tres situaciones: 

a) Una situación en que la superfi­
cie transparen~e es en relación 
a la superficie opaca de una dimen ­
sión poco s ignifi cativa, la que pro 
duce una continuidad de lo opaco , por 
lo que r:or ley de cierre (Ley de preg­
nancia) , el hombre tiende a com~letar 

planos de fo tograf ías del hueco-plaza. Solo he 
mos hecho la abstracción teórica del centro es 
férico por r a zones metodológi cas . 
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el plano opacQ (fig. 4a.) 
(a ésta categorra corresponden l~s 
su~erficies pantal l as de P.Thiel ) .* 

b) La superfi cie transparente puede ser 
difer enciada de la opaca (Fig.4b. ) 

e) Se hace difí ci l relacionar una su ­
perficie opaca con la otra. 

Tenemos por t anto las siguientes relaciones a:b 

Fig . 4a ) 
Fig . 4b ) 

Fig. 4c ) 

a:b 
a:b 

a :b 

a<< b 
a = b 
a ~ b 
a )) b 

Esta re l ación dua l en el Manto es capaz de co~ 
figurar o no ún plano virtual. 

En las s i tuaciones Fi g. 4a y Fi g. 4b. Esto 
es a(< b .Y a=b; a)-b, es posi ble configu ­
rar en V1 un pl ano virtual (Fig . 5a. ) , no así 
en el caso de la situación Fi g. 4c a» b. 
En el primer caso el pl ano vi rtual forma parte 
del manto y como tal la visión perpendicular que 
da rota al atravesar el plano virtua l , transfor~ 
mándese éste en un elemento determinante del es 
pacio en que se encuentra incluido el observador. 
Para el segundo caso, al no confi gurarse un pla ­
no virtual, la visión no es "deten ida" , el espa 
cio se encuentra "fugad0 11 por una abertura y el 
plano 2 que pertenece a Vz (Construido med ia ­
to ) concurre con visión perpend icular , pasando 
a ser determinante de l espacio. 

* P. Thiel: NOTACION DEL ESPACIO , MOMENTO , ORlEN 
TACION. 



LAS SITUACIONES RECONOCIBLES POR TANTO SON: 

A1 Plano opaco en V1 

A2 11 virtual en VI 
A3· 11 opaco 11 V2 
A4 11 virtual 11 V2 
As 11 opaco 11 V3 
A6 11 virtual 11 V3 
A7 11 opaco 11 v4 
As 11 virtual 11 v4 
Ag visión al infin ito. 

A bl.3 LA -RELACION DUAL OPACO-TRANS PARENTE 
EN LA VISION OBLICUA. 

La s situaciones reconocibles en relación dual 
opaco-transparente surgen de la presión (pre ­
sencia visual) de elementos contenidos en los 
distintos planos configurantes del espacio y 
de la forma de relación que se produce entre 
ellos. De aquí obtenemos las situaciones ano­
tadas en el cuadro 2 , que constituyen la 
taxonomía B 

La pres i ón o concurrencia de los elementos asi ­
milados a l os distintos planos configurantes 
pueden tener diferente presencia . Si los ele­
mentos ya sea simple~. dobles o complejos, son 
posibles de asimilar a un plano continuo, for­
man un plano compacto constituido por superfi ­
cies opacas y virtuales (Fig . 7a - Fig .7b) o bien 
que los elementos no sean capaces de configurar 
un plano compacto y no logren relación entre uno 
y otro elemento (Fig . 8a- Fig.88) . Cuando esto 
último sucede, los elementos espaciales, tal como 
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lo hemos definido constituyendo superficies, 
no son capaces de configurar planos virtualesy 
los edificios construidos actúan como vol ume­
nes, dificultando la percepción de planos y fa 
voreciendo la concepción de un espacio en el -
que "flotan" volúmenes, por lo que el plano que 
se logra configurar como compacto, pasa a ser 
el plano colaborante principal. 

En la fig . 8a el plano configurado será el V3 
en el cual los el ementos del plano V2 aparecen 
"flotando", en un espacio que no concurre a la 
definición del espacio en estudio . 

De aquí que para la aplicación de la Taxonomía 
B es preciso completarla verificando cuá l 

de los planos concurrentes, se configura como 
plano compacto y cuál se di l uye en volúmenes 
dentro de un espacio. 

De aquí la Taxonomía B 
corrección B1 . 

se completará con l a 

Bl 1.- Plano concurrente se configu ra 
como plano compacto . 

2.- Plano concurrente no se confi gura 
como plano compacto. 

Al aplicar esta corrección tendríamos como 
ejemplo, Taxonomía B · caso 6 :: 

Concurre V1 - v3 - v4 

Correción B1= para v3 situación 1 
para v4 

11 2 

Luego tenemos ® 6 @ 4 

2o 
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A.b ~ 2 LA RELACION DUAL ALTO-BAJO 

A.b.2.1. LA RELACION DUAL ALTO-BAJO EN EL 
MANTO. 

En la relación alto-bajo hemos considerado 
tres dimensiones básicas, como una manera 
de simplificar el análisis: alto-media y ba­
ja . Hemos estimado la altura media de 4 pi­
sos, esto es, entre 10-15 metros que corres­
ponde a la edificación llamada "media altu­
ra". 
Serán por tanto alto, edificaciones por so­
bre 15 metros y bajas las edificaciones de 
1 ó 2 pisos. La altura mínima estimada es la 
del hombre, para efecto de elementos construí 
dos que no constituyen viviendas. (Fig . 9). -

Las categorías descritas nos proporcionan el 
primer cuadro de la relación alto-bajo en el 
manto. Cuadro 3.-

Estas categorías definen diferentes planos ho­
rizontales produciendo un límite en el espaci o 
en la horizontal · (Fig . 11). 

Exi ste ademási una categoría que resulta de la 
confrontación de dos alturas, una alta y otra 
baja . Estas categor ías , son más difíciles de 
diferenciar , por cuanto sintácti camente no es 
fácil determinar la s proporciones entre al to­
bajo que permi ten hacer pr evalecer una de ellas 
pa r a configurar el plano horizontal. (Fig.11a). 

Con ~ ideraremos para efectos de análisis una re­
lación h1: hz tal que: 

21 
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Si h2 ) h1 en más de 10%, entonces prevalece 
el bajo h1 . 

Si h2) h en menos de 10%, entonces prevale 
ce el alto h2 (1)-

Explicamos a continuación el concepto de COBER­
TURA, el que hemos extraído del Seminario ya ci­
tado: y que nos permite reconocer los valores de 
tridimensionalidad del espacio en análisis y que 
de~enderán de sus valores de cobertura: 

DEFINICION: "LA COBERTURA se obtiene al aba 
tir los planos verticales con­
formadores de un espacio sobre 
su plano base, considerando co 
mo eje de giro el rincón infe~ 
rior de encuentro del plano ver 
tical con el horizontal base -
(Fig. 10), por lo tanto entende 
remos la cobertura como el rad1o 
de acción de las superficies con 
cretas que limitan un espacio i~ 
terior, sobre el espacio exterior 
que contribuyen a determinar ".( l) 

(1) En si tuaciones concretas, entornos constru í 
dos, el ed i f icio que of r e ce una volumetría 
más pregnante es el que define por altura el 
plano horizontal en estos casos de pequeñas 
diferencias de al tura . 



Para nuestro efecto estas coberturas corres­
ponderán a los radios de accidn de las super­
ficies concretas (opacas y/o virtuales) de 
los cuatro mantos definidos sobre el espacio 
plaza. 

Este nuevo concepto de cobertura proporciona 
un nuevo grupo de categorfas en relación a la 
superficie de la planta de la plaza que cubren 
una vez abatidos los planos verticales. Ellas 
son las indicadas en el cuadro 4. 

Para ampliar el concepto de cobertura citaremos 
el seminario que nos ha servido de base: 

"Recordando que la cobertura de un espacio es . 
el radio de acción de las superficies vertic~ 
les, sobre el plano base y que estos abatimien 
tos que se observaron en olanta, oroducen tras 
lapos. suoerposiciones,, etc.podemos decir en fér 
minos hipotéticos? que cada una de estas situacTQ 
nes produce un sub-espacio di stinto que correspo~ 
de a los valores de cobertura di stinta . Para su 
comprensión hemos elaboradD los siguiente concep­
tos: 
VALOR DE COBERTURA: Lo entenderemos como el nú 
mero de superposiciones logradas al abatir los-di~ 
tintos planos verticales de un espacio, sobre una 
misma superficie. 

RANGO DE COBERTURA: Será el conjunto formado 
por los distintos valores de cobertura de un 
espacio. (1). 

(l) Seminario citado pág. (a 7' ) 
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Para nuestro estudio el valor de cobertura, cons 
tituye un factor que está contribuyendo a deter~ 
minar el espacio en estudio, por cuanto signifi­
ca que mayores superficies opacas están concurrie~ 
do a ser determinantes en la configuración del es 
pacio y por lo tanto, tenemos más elementos deter 
mi nantes . 

Debemos establecer en este momento, la siguiente 
consideración: Nos hemos referido a la cobertu­
ra como la superficie concreta creada sobre el pla 
no horizontal al abatir un plano vertical, debemos 
establecer que los planos verticales opacos produ­
cen cobertura, y los planos que nosotros hemos 11 ~ 
mado virtuales, configurarían coberturas virtua­
les, teniendo la misma categoría de definitorias 
del espacio las coberturas virtuales que las supe~ 
ficies virtuales . 

A.b.2.2 . LA RELACION DUAL ALTO-BAJO EN LA VISION 
PERPENDICULAR Y OBLICUA. 

El concepto ya explicado de cobertura, puede ser 
aplicado tanto para las superficies opacas y/o vi~ 
tuales del monto y de las superficies que concurren 
a definir el espacio exterior en la visión peroen­
dicular, como· para las superficies que lo hacen en 
l a visión obli cua. (Fig. 12 ) . 

Ya vimos que por la relación opaco-transparente, 
las superficies opacas visibles en la visión per ­
pendicular, pasan a ser determinantes del espacio 
(Fig .l2a - 12b), la s superfic ies opacas visibles 
en l a visión oblicua (Fig.l2c - 12d) pasan a ser 
colaborantes a la definición del espacio. Ahora 

(l) Seminario citado pág . (a 76) . 
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bien, en los dos primeros casos, (visión per­
pendicu lar) las superficies producen cobertu­
ra sobre el espacio. En los dos casos si guien 
tes (Fig . 12c - 12d ) (vis ión oblicua ) las s uper 
ficies de los mantos V2, V3 y/o V4 pueden pro~ 
ducir o no cobertura sobre el es pacio ( Fi g. l 2c 

no prodúce cobertura sobre el es pacio, produ­
ciendo una cobertura ascendente en los elemen­
tos del manto V1; en la Fig. 12d se produce CQ 
bertura sobre el espac io ). Deci mos entonces 
que un elemento de los mantos V2, V3 y/ o V4, que 
por re lación opaco-transparente t i ene un ca rác­
ter de cola borantes, pasan a ser determinan t es 
del espacio, si producen cobertúra sobre el es­
pacio. De aquí deducimos parte de una ley que 
permite decir cuándo una superficie ver t ical es 
determinante y cuándo lo es colaborant e. 

Una superficie vertical es determi na nte si es 
opaca y/o virtual, visi ble y tiene cobertura 
sobre el espacio . 

Ab.3 . LA RELACION DUAL ANCHO-LARGO. 

Esta relación dual opera en la planta de l espa ­
cio plaza o hueco, siendo en esta di mensión 
determinante; es decir la relación ancho- l argo 
permite reconocer una 1° instanc i a l a s ituaci ón 
tanto en planta como en el ma nto V1 . Sin em­
bargo esta primera concepc i ón es modificada por 
efecto de la influencia de l a relación ancho­
largo en el resto de l os planos teór icos asi mi ­
lados (ver Fi g. 3) . Esta mod i fica ción del es­
pacio en estudio (Fig. 13a). La defini ci ón de 
los planos H1 - H2 - H3 - H4 y H5 es t án dadas 
por las categorí as de la relaci ón al t o- bajo, ex­
pli cadas en la Fig. 11.-
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Estq formq de concurrir en la definición del es pa­
cio, por parte de la relación ancho-largo , puede 
ser ilustrada con el ejemplo de la Fig. 13b, en 
que la primera concepción es el sólido imaginario 
cúbico (a~, éste se ve modificado por efecto de los 
otros planos participantes transformándose en el só 
lido imaginar i o (b) formado por (a +e ) . -

A.b.3.l. LA RELACION DUAL ANCHO-LARGO EN EL MANTO. 

La relación ancho-largo en el manto , la hemos consi 
derado como un espacio topológico asi milable a fi -­
guras geométricas euclidianas bases. Los límites 
de estas fi guras son superficies o aristas formados 
por la intersección de planos verti cales opacos y/ o 
virtuales y el plano horizontal base . 

En caso de no configurarse el plano virtual, opera 
lo establecido para la dualidad opaco-transparente 
esto es a concurre a la definición del nuevo pla 
no opaco o b configura plano virtual ( Fig .1 4)~ 

La s figuras base que hemos considerado, son el cua ­
drado, el rectángulo, el triángulo (de preferenci a 
se dá esta situación en los accesos a cerro por 
quebradas), Ta plaza en ángulo y la figura nocla ­
sificable . Dentro de cada una de estas categorías 
distinguimos situaciones regulares e irregulares . 

Lo anterior está grafi cado en l a Fig. 15. -

2'7 
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A LA RELACION DUAL ANCHO-LARGO EN LA VI-
·b·3·2· SION PERPENDICULAR Y OBLICUA. 

Así indactivamente se puede modificar estas teo 
rías con las mismas f i guras, en los otros pla-­
nos contribuyentes H2 , H3, H4 y H5 

Esta ley produce un número de combinaciones po­
sibles. 

Por razones de simplificación, se ha observado 
que sólo son determinantes del espacio en esta 
relación, los mantos HJ y H2, siendo los siguien 
tes H3, H4 y H5 siempre son irregulares, sa lvo­
casos especialísimos que no son sistematizables, 
así entonces tenemos la Taxanomía D 

Tambi@n cabe destacar que se ha considerado só­
lo los casos en que el sólido imaginario gener~ 
do por los planos H2, H3, H4 y Hs es de mayor 
tamaño que el sólido imaginario de Hr por cuan­
t o el caso contrario es muy poco usual (Fig.l6). 

A7 . RELACIONES ENTRE RELACIONES DUALES . 

Al combinar las relaciones duales, vemos que 
ellas están íntimamente li gadas y que su rela ­
ción dá el carácter de determinante colaborante 
y de apoyo a l os planos concurrentes. Al com­
binar dos relaciones duales y ha cer variar un a 
de ellas, surge l a ley de Transformación, cam­
biando la situación espacial. 
Ejemplo : la relación opaco-transparente nos in-
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forma sobre la formación o no de plano virtual 
eñlre dos opacos (Fig .4b) al superponer a ésto 
el concepto de cobertura, vemos que si la cober 
tura de ambos opacos se superpone, (Fig.15a), ­
entonces se configura plano virtua l , si no se 
tocan las coberturas no se configura el plano 
virtual (Fig. 15b) . La superposición de cober­
tura pueden lograrse, ya aumentando la propor­
ción alto-bajo, o bien la proporción ancho-lar­
go (Fig. 16a). 

De este modo vemos cómo las leyes de transfor­
mación, aplicadas a través de las relaciones 
duales, pueden ser un instrumento para pasar de 
una situación espacial específica a una nueva 
situación espacial. 
La relación alto-bajo con la relación ancho - lar 
go permite definir cuando el pl ano V2 es deter~ 
minantes o colaborante (Fig.l7). 

Hasta aquí la preteoría con la cual nos propo­
nemos construir la herramienta que nos permita 
diferenciar una situación de otra . Esta herra­
mienta será el instrumento que nos permitirá 
contrastar la Hipótesis con s ituaciones concre­
tas de l a realidad, pudiendo aceptar, negar o re 
fo rmular la hipótesi s completando el proceso ló-
0ico empleado. -
Vemos en este momento de la investigación que l a 
confección de la herramienta será abordada con 
reglas de Formación, pudiéndose en un futuro, co~ 
pl etar, incorporando l eyes de Transformación como 
la s enunciadas y que permitiría pasar de una ca t e 
goría de plaza a otra (cuadro 4). 

3o 
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En el orden en aue se ana li zaron l as rela­
ciones duales, no corresponden al orden de 
apli cac ión de l a herramienta (alaoritmo ). 
Es pos ible que en una f utura ord ~nac ión del 
texto, sea más conveniente invertir el or­
den del aná li s i s. 
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DETERMINACION DEL SISTEMA NOTAC IONAL. 

Al aplicar el algoritmo, se ha observado una di ­
ferente nomenclatura de notación, para las di versa s 
ta xonomás usadas. Por esta razón, en un proceso de 
calibrar la herrami enta, se ha buscado crear un sis ­
tema notacional común a todos l os pasos dados, y de 
fácil lectura. Así se propone la siguient e cod i fi -
cación. 

-1 2 ~) 4 5 ' '7 & q -'\0 • . • .. . 

1 1 111111111 .... . . . 

Los cuadros 1-2- 3 y 4 corresponden a los planos 
verticales concurrentes a la confi guración del es ­
pacio, esto es visible desde el interior del espa­
cio. Cuando un pl ano no partic ipa, ya sea por no 
existir o por no ser visibl e , se anota "o" . 

Los cuadros 5-6-7-8 y 9 corres ponden a los planos 
horizonatales. Con esto se cumpl irá l a pr imera 
operación regi s trable de la apl i caci ón del algori1 
mo, la que contará con 9 dí gi tos. 

Ej. : Partici pan los planos ver t i cal es V1 - V3 y V4 y 
se configuran límites horizontales en H1 y H2 l a 
anotación seria oor tanto: 

1 2. 3 4 
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Luego de la secuencia del algoritmo, correspon­
de la aplicación de la taxonomía O Las 30 
situaciones consultadas en esta taxonomía, se 
anotan con la siguiente convención: 

WAPR.A'OA ·o --: 1 

({¡G"CTANC¡U Lo c=J .. 2. 

1~\ A-tJ e¡ u Lo 6 :: 3 

AlJqUt-A\'0 b " 4 

~~~~O~Atu C? : ? 

1 2 3 En los cuadros el 1 corresponde al 

plano H1; el 2 al plano Hz y el 3 a los planos 
H3, H4 y H5, que como dij1mos los hemos conside­
rado siempre irregu lares, por lo que es elimina­
do, quedando la taxonomía reducida a dos (2) cua 
dros :' 

Ej: Taxonomía O 
10 "11 

141-2.1 
TAXO~M(A O 

A\JC~-1.1\~o 

CASO 21 SE ANOTA 

Luego se cuantifica el espacio en pequeño, media­
no o grande, s iendo 

Pequeño = 1 
Mediano = 2 
Grande = 3 



El siguiente cuadro (12) llevará el número identificador: 

12 

UJ 
Pequeño 
Mediano 
Grande 

Corresponde a continuación la aplicación de la taxonomía A 
que tiene 9 s ituaci ones, definidas por el plano en que se con­
figuran planos opacos, virtuales o transparentes. Tiene por 
tanto 4 cuadros (El 13, 14, 15 y 15) anotándose en ellos la si 
tuación oroduc ida : 

Transparente = O 
Opaco = 1 
Virtual = 2 

Ej . : La situación 6 de la taxonomía se anotaría: 

'\ ~ "1"\ ..,, "" 

1 o 1 o 1 2 1 o 1 

La situación 9: Todo transparente: Visión al infinito. 

-1!> """ ;\~ ""' 
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A continuación la ~~anomía B , forma 10 situaciones recono­
cibles participa - no participa. 

Participa 
No participa 

= 

= 

1 

o 

Se anota en cuatro cuadros los 17, 18, 19 y 20. 

Ej . : La situación 8 de la taxonomía 

-1'7 ..,~ -\41\ S!o 

l-11'1loi~J 
TAXOIJOMÍA Q, OI'Á­

CO n-A tJS Pt>.ll e ).)le 

0\') l,..\ WÁ . 

B se anotará: 

Esta taxonomía tiene una correción 81, que corresponden a si se 
configura como olano comoacto o no se configura como plano com­
pacto. Se anotará en los cuadros 21 y 22 . Cuando es plano com 
pacto será 1, no compacto será O. 

'211 'l~ 
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El próximo paso corresponde a la relación dual alto-bajo. Las cua­
tro situaciones: 

Superficie totalmente cubierta 

Predomina lo 

Predomina l o 

Un sector por 
Esta determinación se anotará en 

13-

~ 
AL•o-&M o 
Co 1)1; ll.1UltA . 

cubierto 

1 i bre 

l o menos 1 i bre 
el cuadro 23. 

= 1 

= 2 

= 3 

= 4 

Por último corresponde aplicar la taxanomía e , alto-bajo en 
la visión oblicua, la que diferencia 10 situaciones, que se re­
fieren a si produce o no cobertura. Esta se anotará en cuatro 
cuadros que corresponden cada uno a un pl ano vertical . 

Si produce cobertura será 1, si no produce será O. 

Ej.: La situación 7 de la taxonomía e se anotará: 

'24 '2.5 1b 'ti 
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Elaborada la herramienta y sistematizado su uso se ha podido ob­
servar, que ella puede ser aun simplificada, lográndose un pro­
grama más simple al trabajar con relaciones entre taxonomías, que 
permitan operar con tipos, los que resultan de la unión de dos o 
más categorías. 

Esta etapa que no se ha alcanzado a exponer, ni hacer operativa, 
puede ser un paso apreciable en la s implifi cac ión de l a aplicabl 
lidad del al goritmo. Ellas son el tipo del cuadro S. 
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38 PARTE: 
Contralstación de la Hipótesis . 
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CONTRASTACION DE LA HIPOTESIS. 

1 , - ADVERTENCIA PRINCIPA L. 

Ellas han sido realizada s para el ca so de la 
plaza Echaurren en Valparaíso. 

2 . - RECONOCIMIENTO DE ELEMENTOS. 

3 . -

4. -

Se han recogido a traves de foto gr af í as y ero 
quis del tipo de lo s mostrados en las f i gur as 
que se muestran en las páginas 39 , 40 y 41. 

DEFINICIO N DE PLA NOS. 

-Definen el espacio de 1 o·s plan os vert i cales 
v1 Y v2 

1 2 3 4 

1 1 o o 

- Se configura los planos horizontale s el ma nto 
y e 1 plano v2 . 

5 6 7 8 9 

1 1 1 o o 

RELA CI ON DUAL AN CHO LARGO 

10 

2 

1 1 

5 

12 

2 



NOTACION FINAL: 

1 

1 

2 

1 

3 4 

o o 
5 

1 

6 

1 

7 8 9 

1 o o 
10 

2 

11 

5 

12 

2 

5.- RELACION OPACO - TRANSPARENTE: Visión perpendicular . 

13 

2 

14 

1 

15 

1 

16 

1 

6. - RE LACION OPACO - TRANSP-ARENTE: Visión oblicua. 

17 

o 
18 

1 

19 

1 

20 

1 

Taxonomía B; 
Opaco-transp.-oblicua 

CORRECCION B1. 

21 22 

1 1 

Compacto 
No compacto 

7.- RELACION DUAL ALTO - BAJO: COBERTURA. 

13 

24 

1 

25 

1 

26 

o 
27 

o 
Alto bajo cobertura 

14 15 16 

1 1 1 

17 18 

o 1 

19 20 

1 1 

21 22 

1 1 

23 

3 

24 25 26 27 

1 1 o o 
NOTA: En esta primera aplicación surge un ajuste: hemos c onside Jrado la participación de cada uno de l os planos , si un elemento de 

ellos tiene presencia en la situación en estudio. Sin embargo, parece recomendable dividir la esfera en cuadrantes , como 
una manera de afinar la medición, por cuanto algunas situaciones pueden ser significativas en una zona del hueco y otras di­
ferentes en otras. 
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C O N C L U S I O N E S. 

Como proyección del estudio vemos una aplicación directa al diseHo 
urbano. Ella podría ilustrarse en una ejemplo referente a la regene­
ración de tipo urbano deteriorada o en obsolencia. Para este efecto, 
tomando un sector de la ciudad en que existan elementos naturales, edi 
ficios o elementos construidos que posean, al entender del diseñador,­
una riqueza ya sea plástica, histórica o tradicional, o que se estime 
positivo su mantención o restauración, pero que, el entorno construí 
do, el barrio o vecindad se encuentre en un estado de deterioro no re 
novable, o bien, que sea necesario construir un entorno alrededor de­
ellos. Una parámetro de diseHo de estos entornos, podría ser ilu str~ 
do por la preteoría aquí desarrollada: Considerando que lo diseñado 
en los distintos sectores, que se asimilan a los planos aquí conside­
rados, podrían actuar como determinantes , colaborantes o de apoyo a 
realzar, jerarquizar, abrir, cerrar , crear tejidos, en que lo espectan 
te, lo sorpresivo, las visiones desde lejos o desde cerca, estarían re 
forzando, negando o restando importancia a una trama básica formada por 
los espac ios, recintos o edificios tomados como generadores de la nueva 
imagen urbana que se pretende crear, que se apoyaría en un pasado que 
se busca respetar . 

Así por ejemplo, para reforzar, valorizar o jerarquizar el borde cos­
tero de Viña del Mar, comprendido entre el Hotel Miramar, Museo Nava l , 
edificio Cap Ducal, ex-residencia de don Gustavo Ross Santa María, hoy 
Club Arabe, estero de Viña, Casino Municipal. Un diseño del sector 
Población Vergara visible desde este lugar, podría tener como paráme­
tro la valorización de este borde, convertido ya en imagen tradicional 
de Viña del Mar (constituyendo para este lugar los planos V2 y/ o V3), 
así como el borde cerro Goméz Carreña, cerr~ Santa Inés, borde estero 
en dirección oriente, constituye el plano V4 (paisaje lejano), cuyo di 
seño construido a natural paisajista, contr1buye a crear el Clima Urb~ 
no, o dicho de otro modo, participa en la configuración de la imagen 
Urbana del sector tradicional que se pretende realzar. Simi lar circun~ 
tancia se podría considerar para entorno del Val paraíso tradicional, Pl~ 
za Echaurren-Matriz y Cerro Santo Domingo. Sectores de plan de Val­
paraíso comprendido entre Plaza Sotomayor y Reloj Turry, etc. 

También podría proyectarse esta preteoría en un sentido diferente : 
la creación de un lugar interior. Este se configura con planos opa­
cos (paredes), transparentes (ventanales) o virtuales (umbrales). La 
presencia a través de estas transparencias del exterior próximo (jar­
dines inmediatos por ejemplo), configurando en base a la preteoría 



expuesta, así como el abrir o cerrar el lugar que se está 
creando a los planos V2, V3 y V4, contribuye a la defini­
ción de ese interior, permitiendo por tanto introducir un 
factor en la configuración del interior que va más allá de 
lo funcional, (asoleamiento, aireación, etc.) y de la re­
lación interior-exterior en la membrana o frontera de lo 
contruido. 
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