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OBJETIVOS DEL ESTUDIO.

En el ciclo de investigaciones titulado "EL ESPACIO EXTE-
RIOR PUBLICO EN TEJIDOS DE VIVIENDAS". E1 Seminario "RE-

CONOCIMIENTO DE PATRONES FISICOS EN TEJIDOS DE VIVIENDAS:
Hacia la formulacidn de un modelo descrintivo del espacio
arquitectonico exterior" de.los alumnos ROJAS, MIRANDA y

RAMIREZ. Ha definido en términos generales, familias de

esnacios del tejido, Tos aue ha 1lamado: cauces, huecos,

y articulaciones, en relacion a los elementos componentes
aue los definen en el nivel sintdctico y en la concepcidn
de estructura profunda.

Del Seminario mencionado se obtiene una diferenciacion de
los espacios comnonentes del tejido urbano, otorgando una
herramienta aue permite, medir un espacio, pudiendo defi-
nirlo en una de las tres cateqorias, con el objeto de sen
tar bases para futuras investigaciones en este campo.

E1l presente estudio ha tomado la familia de las nlazas-
huecos, tratando de reconocer en ella diversos tinos,
cuya definicion se busca determinar en los mismos camnos
del estudio anterior, de modo aue su diferenciacién espe-
cifica nermita sunerooner, en futuros estudios, tanto
dimensiones de estructura sunerficial, como persnectivas
de Tos campos pragmdticos y semanticos.

Asi por ejemnlo, al estudiar diversos usos funcionales o
esnecificos, ellos podrian ser estudiados en espacios hue-
cos de la misma clasificacion, esto es, de misma o similar
estructura nrofunda aoui nronuesta, permitiendo por tanto
comnarar usos en aue esta dimension oprofunda no estaria afec
tando por ser similar.



Este pbjetivo se ha pretendido obtener a partir de una Hi-
notesis nrimera o HinOtesis de trabajo:

"EL ESPACIO EXTERIOR HUECO ESTA DEFINIDO, NO TAN
SOLO POR LOS LIMITES DEL ESPACIO CONTENIDOS EN
SU MANTO O FRONTERA, SINO TAMBIEN POR TODO ELE
"MENTO CONSTRUIDO O NATURAL VISIBLE Y/O COMPREN-
SIBLE DESDE EL INTERIOR DEL ESPACIO EN ESTUDIQ".

Con esta Hindtesis de trabajo se inicid el estudio de 1a
preteoria exnuesta en el Capitulo I. Luego se han podi-
do formular hindtesis mas perfeccionadas como:

"EL ESPACIO EXTERIOR HUECO O PLAZA QUEDA DEFINIDO

EN TERMINO DE ESTRUCTURA PROFUNDA POR LOS ELEMEN
TOS FISICOS VISIBLES O VIRTUALES, CONTENIDOS TAN
TO EN EL MANTO COMO EN EL ENTORNO INMEDIATO, ME-
DIATO Y PAISAJE LEJANO, Y DE LAS RELACIONES ENTRE
ESTOS ELEMENTOS".

"AL CAMBIAR UN ELEMENTO EN ALGUNOS DE LOS PLANOS
DEFINIDOS EN LA PRETEORIA, CAMBIA EL ESPACIO EN
ESTUDIO".

Por G1timo, estudiada la preteoria, se podrian formular hipdtesis
hacia camnos de la percepcion, como:

"LA CONFIGURACION VOLUMETRICA DEL ESPACEO 'EXTERIOR.
EN NUE SE ENCUENTRA EL OBSERVADOR, ES APREHENDIDQ,
PRIMERAMENTE POR LOS ELEMENTOS DEL MANTO, FORMANDO
LA CONCEPCION POR LAS DUALIDADES EMPLEADAS, SI ES
TAS SE REPITEN EN LOS OTROS PLANOS CONCURRENTES

EN LA MISMA FORMA, ESTA CONCEPCION SE VE REFORZADA
POR EFECTOS DE FEMOMENOS DE PREGNANCIA".



Asi por ejemnlo si en la Taxanomia D. LA FIGURA BASE ANCHO-
LARGO y la fiaura formada en el nlano Hp coincide (cuadrado-
cuadrado: rectdnaulo-rectdngulo), la aprehensién nrimera del
espacio es mas facilmente configurada.

Si no coincide esta concencidén se hace mas dificultosa.

Futuros estudios nodrian, mediante encuestas a personas que
usan estos esnacios, determinar cudles son los elementos mas
reconocidos aeneralmente, cudles adauieren para diferentes
personas o arunos, una relevancia mas significativa, etc. Per-
mitiendo nor tanto emnlear esta nreteoria con mayor propiedad.
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A. DEFINICION DEL CONCEPTO DE ESPACIO EXTERIOR.

EL SEMINARIO "RECONOCIMIENTO DE PATRONES FISICOS EN TEJIDOS DE
VIVIENDAS" "HACIA LA FORMULACION DE UN MODELO DESCRIPTIVO DEL
ESPACIO ARQUITECTONICO EXTERIOR" DE LOS ALUMNOS: MIRANDA - RO-
JAS - RAMIREZ, NOS SIRVE DE FUNDAMENTO PARA DEFINIR LOS ELEMEN
TOS DEL ESPACIO EXTERIOR. .

CITAMOS A CONTINUACION LO EXPRESADO POR EL SEMINARIO MENCIONADO:
2.1. ELEMENTOS DEL ESPACIO Y ESPACIO ARQUITECTONICO EXTERIOR.

%ntendemos el concepto de elementos como:cada una de 1as par
es mas simples de que consta una cosa o aguellas posi-
bles de distinguir y aislar de un todo, para analizarlo

y comprenderlo en base a reconstituir sus relaciones.

Como bien 1o afirma esta definicion, es vital establecer
las relaciones entre los elementos, pués un andlisis de

ellos por separado no sera capaz de entregarnos las mis-
mas propiedades del todo, que estamos trantando de com-

prender. (en nuestro caso el espacio).

2.1.2.B ELEMENTOS COMPONENTES DEL ESPACIO ARQUITECTONICO.

Entendido €1 espacio arquitectdnico exterior como:

un volimen formado por relaciones entre elementos sig-

nificantes aue lo limitan en forma real y/o virtud or-

denado por un cierta estructura que es aprehendida por
el hombre desde su interior.

Los elementos conformadores de &1 seran:

Aquellas partes del. espacio que el hombre colocado co-
mo observador exterior de ellas, es capaz de distinguir



anrehendery sintetizar reconociéndolas como conforma-
doras dei 1imite del volumen en que estd incluido."

EL SEMINARIO CITADO DEFINE A CONTINUACION LOS CONCEPTOS DE:

"1) ELEMENTOS ESPACIALES SIMPLES: es el elemento bdsico del
andlisis, se caracteriza por ser un elemento idnico que,
a este nivel, podemos entender como una SUPERFICIE Timi
tada en toda su frontera por Aristas.

Corresponde a Ta superficie geométrica, pero con un sig
nificado concreto para el hombre que le asigna un valor
de obstdculo tanto a su cuerpo como a su vista (no se pue
de traspasar).

"2) ELEMENTOS ESPACIALES DOBLES: es el elemento resultante
de 1a relacidn de interseccifn entre los elementos sim-
ples. Este nuevo elemento sélo es posible entenderlo
como dos realidades simples que comparten una misma aris-
ta (visto en elevacidn) y un vértice (visto en planta).

"3) ELEMENTOS ESPACIALES COMPLEJOS: es la relacidn virtual
que se puede realjzar entre dos elementos simples, dobles
o combinaciones de ellos, que gestan un nuevo grupo de
elementos que 1lamaremos imaginarios.

Estos elementos imaginarios, no tienen una existencia
real y concreta, sino son, mds bien asociaciones, que po
drian estar reguladas por las leyes de la asociacidn men
tal de semejanza y contraste.

Conviene recordar que estas asociaciones no son simples
relaciones de elementos fisicos que el hombre efectia,
sino que ellas toman un valor en el espacio arquitectd-
nico en la medida que podemos reparar en ellas configu-
rando un limite efectivo de dicho espacio.



2.1.3 NATURALEZA DE LAS RELACIONES ENTRE ELEMENTOS ESPACIALES.
A.3.1 OPOSICIONES BINARIAS.

La naturaleza del espacio, como afirma Eisemann, es-
taria constituida por "relaciones entre
elementos diferentes a los que existen en una configu-
racion especifica, abriéndose la posibilidad de aislar
la naturaleza de esta estructura mediantes OPOSICIONES
BINARIAS! Estas relaciones las 1lama RELACIONES DUALES.

Entendemos entonces por relaciones duales o fundamenta-
les, al igual que el autor:

"Un conjunto de suposiciones preexistentes gue requieren
de una oposicién para su identidad especifica: arriba-
abajo, alto-bajo. De este modo una proposicidn fisica
es reductible a una oposicidn binaria".

Hasta aqui el aporte del seminario citado. Para mayor profundiza-
cidn sobre estos conceptos, ver seminario paginas {aHf3= a da}{}-

E1 Seminario consultado fija a continuacidn dos
consideraciones, las que para los efectos del pre
sente estudio son ligeramente modificadas. Ellas
son:

a) Concepto de estructura: gue To entendemos co
mo "un sistema de relaciones invariantes bajo
ciertas transformaciones (respecto de ciertas
transformaciones)’. FRANCOIS BRESSON.

b) ET hombre aprehende el espacio subconsciente-
mente desde el interior, siendo capaz de re-
lacionar los elementos que estan incidiendo
sobre &1 desde todos Tos planos del espacio,
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FIGURA 2.

situacion que nosotros traducimos como PRESIONES,
pero que, a diferencia del seminario que nos ha
servido de apoyo consideraremos para nuestro ana-
1isis no sdlo las que 1legan perpendiculares a la
posicion del hombre sino, también, aquellas que 1le
gan en forma oblicua. (Fig. la y Fig. 1b.).

Se entendera por visidn perpendicular, aquella pre-

sidon (visidn) que se produce desde un plano opaco

o virtual vertical al hombre y en que es posible re

conocer el rincoén inferior de encuentro entre dicho

plano vertical, y el plano horizontal base en que se
encuentra el observador, ain cuando éste sea incli-

pade: (Fi9.2: 2a8.: 2b., 2e.. 2d.. &8, .y 2F.)

A.3.2. REGLAS DE FORMACION Y REGLAS DE TRANSFOR-
MACION.

Teniendo presente estas dos consideraciones,
es posible aceptar que las relaciones duales,
tienen la cualidad de estructurar el espacio,
a través de REGLAS DE FORMACION y de modifi-
car dichas estructuras a través de REGLAS DE
TRANSFORMACION

REGLAS DE FORMACION: "Sera entonces un conjunto
de relaciones duales que, relacionadas entre si,
conforman la estructura interior del espacio (una
vez definidos los elementos que To limitan)'

Las relaciones duales que hemos considerado son
las siguientes:

a) Opaco - transparente

b) Alto - bajo (en elevacion)
c) Largo - ancho (en planta)

d) Fondo - figura

11



Para los efectos de operar en cada una de las
dualidades consideradas, hemos reducido la rea
lidad, con un cierto grado de abstracciédn, a
una situacién tridimensional esférica, en que
el observador se sitida en el centro esférico,
ubicado TEQRICAMENTE en un punto de equidistan
cia de los lados de la plaza (Fig. 2a; 2b; 2c).

La participacion que cada elemento espacial
(simple, doble o complejo: es decir SUPERFICIE
LIMITADA YA DEFINIDA§ tiene en la conformacion
del espacio en estudio, estard por tanto referi-
da al aboservador en esta forma definido, el que
se encuentra colocado exteriormente a la superfi
cie (elemento) pero en el interior del espacio

Fq 2o\ estudiado (1).
T1: PrANO PLANTA PE LA PLAZA.
Pe: =« DE VISIONE® PERPENDICULARES REGLAS DE TRANSFORMACION: "Son las alteraciones
Ps-Pq: » - . OBLICUAS .

posibles de realizar a cualguiera de las rela-
ciones duales del espacio, que posibilitan modi
ficar su estructura y generan nuevas categorias
de espacios".

h: MTORA DBSERVA POR.

A.4 LOCALIZACION DE ELEMENTOS ESPACIALES.

Los elementos espaciales considerados, a ob-
jeto de operar con las oposiciones duales que
aplicaremos han sido, por razones metodoldgicas,
asimilidos a 4 planos esféricos los que, en un
segundo grado de abstraccidon. se tranforman en
planos cilindricos vertica les y planos horizon
tales (Fig. 3) definidos por.

P2 V{ = Piel o mand§o construido
P4 Vo = Edificado préximo
V3 = Construido mediato
Vg = Paisaje lejano
(4)*NOTA: Este punto equidistante de los planos signi- -
ﬁq gc. ficantes de la plaza es tebrico, en mucho casos no

andra existir en la realidad. La concepcidn mental

12



Fig 3

Hy = Planta del hueco (manto construido)

Hp = Plano definido altura elementos de V,
H3 = " n " " " V2
H4 = n n " n " V3
HS = " " " " 1 V4

A.5 ELEMENTOS DETERMINANTES, COLABORANTES Y DE
APOYO.

Los elementos componentes del espacio tiene para
nosotros tresconnotaciones, ellas pueden ser:

a) Elementos determinantes
b) d colaborantes
c) u de apoyo

Son elementos determinantes aguellos que defi-

nes por si mismos el espacio exterior en estu-
dio. Son elementos colaborantes aquellos que
requieren de otros elementos ya sea determinan-
tes o colaborantes para concurrir a la defini-
cion de un espacio y son elementos de apoyo
aquellos que sirven para referir a un algo co-
min dos o mas elementos de las categorias enun-
ciadas. (mds adelante en el andlisis de las ca
tegorias duales volveremos sobre estos conceptos).

que tenemos de un espaeio exterior plaza, la
hemos logrado a través de varias etapas de vi-
vencia del espacio concreto, por percepciones
espaciales recogidas al llegar al hueco-plaza
desde sus distintas aberturas; por recorridas
en el interior del hueco por visidon desde pun-
tos funcionalmente especificos de ella o por
otros conocimientos como ser visiones desde lo
alto (desde el C° o edificios vecinos) o por

13



A.6 APLICACION DE LAS RELACIONES DUALES.
A.6.1 LA RELACION DUAL OPACO-TRANSPARENTE.

T2 4 La relacidn opaco-transparente presente una
Fig 9. ?ama de situaciones de acuerdo al grafico
Fig.4).

Dijimos que los elementos espaciales que con-
sideraremos se encuentran asimilados a 4 pla
nos verticales (Piel o manto construido (V1)
edificado inmediato (V2) construido mediato
(V3) y paisaje lejano (V4), los que en ade-

- lante 1lamaremos sdélo Vi, V2, V3, V4, estos
S planos generan a su vez los planos horizonta-
les Hi, Hp, H3, Ha y H5). Analizaremos prime-
ramente la relacidn dual en cado uno de los

: planos tipos, para luego relacionar un plano
Fig 4P. con otro.

Ab.1.1. LA RELACION DUAL OPACO-TRANSPARENTE
EN EL MANTO (V1).

La relacidn de superficies opaco-transparen-
te en los planos 1imites del manto pueden ser
agrupados en tres situaciones:

a) Una situacion en que la superfi-
e cie transparente es en relacidn
s a la superficie opaca de una dimen-
) sion poco significativa, la que pro
: duce una continuidad de lo opaco, por
Fip 4cC- 1o que DOr ley de cierre (Ley de preg-
- nancia), el hombre tiende a comnletar

qu 4. planos de fotografias del hueco-plaza. Solo he
mos hecho la abstraccidn tedrica del centro es
férico por razones metodoldgicas.

14



el plano opaco (Fig. 4a.)
(a ésta categoria corresponden las
suverficies pantallas de P.Thiel).*

b) La superficie transparente puede ser
diferenciada de la opaca (Fig.4b.)

c) Se hace dificil relacionar una su-
perficie opaca con la otra.

Tenemos por tanto las siguientes relaciones a:b

Fig. 4a) a:b ak b
Fig. 4b) a:b a = b

a2 b
Fig. 4c) a:b awy b

Esta relacion dual en el Manto es capaz de con
figurar o no un plano virtual.

En las situaciones Fig. 4a y Fig. 4b. Esto

es a b ya=b; apb, es posible configu-

rar en V1 un plano virtual (Fig. 5a.), no asi

en el caso de la situacion Fig. 4c a» b.

En el primer caso el plano virtual forma parte
ENTE N |WbEFiINICioN . | del manto y como tal la vision perpendicular que

2 da rota al atravesar el plano virtual, transfor-

mandose éste en un elemento determinante del es
pacio en que se encuentra incluido el observador.
Para el segundo caso, al no configurarse un pla-
no virtual, la vision no es "detenida", el espa
i3 cio se encuentra "fugado" por una abertura y el
IEION. OPACO . plano 2 que pertenece a Vo (Construido media-

to) concurre con vision perpendicular, pasando

a ser determinante del espacio.

* P. Thiel: NOTACION DEL ESPACIO, MOMENTO, ORIEN
TACION.

15



Fig 78.

fig ba.

bia bb.

LAS SITUACIONES RECONOCIBLES POR TANTO SON:

A1 - Plano opaco en Vi

Rz = " virtual en Vg
Az - “ oppes M Yo
Ae - " wirtual * W
Ag - " opaco " V3
Ag - " virtual " V3
A7 - " opaco " Vg
Ag - " ovirtual " Vg
Ag - vision al infinito.

A bl.3 LA RELACION DUAL OPACO-TRANSPARENTE
EN LA VISION OBLICUA.

Las situaciones reconocibles en relacién dual
opaco-transparente surgen de la presion (pre-
sencia visual) de elementos contenidos en los
distintos planos configurantes del espacio y
de la forma de relacidon que se produce entre
ellos. De aqui obtenemos las situaciones ano-
tadas en el cuadro 2 , que constituyen la
taxonomia B

La presidon o concurrencia de los elementos asi-
milados a los distintos planos configurantes
pueden tener diferente presencia. Si 1los ele-
mentos ya sea simples, dobles o complejos, son
posibles de asimilar a un plano continuo, for-
man un plano compacto constituido por superfi-
cies opacas y virtuales (Fig.7a - Fig.7b) o bien
que los elementos no sean capaces de configurar
un plano compacto y no logren relacidn entre uno
y otro elemento (Fig. 8a - Fig.8b). Cuando esto
G1timo sucede, los elementos espaciales, tal como

b
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1o hemos definido constituyendo superficies,

no son capaces de configurar planos virtualesy
- los edificios construidos actlian como volume-
nes, dificultando la percepcidn de planos y fa
voreciendo la concepcion de un espacio en el
que "flotan" vollimenes, por lo que el plano que
se logra configurar como compacto, pasa a ser
el plano colaborante principal.

En 1a fig. 8a el plano configurado serd el V3
en el cual los elementos del plano V2 aparecen
"flotando", en un espacio que no concurre a la
definicidn del espacio en estudio.

De aqui que para la aplicacidon de la Taxonomia

B es preciso completarla verificando cudl
de los planos concurrentes, se configura como
plano compacto y cudl se diluye en voldmenes
dentro de un espacio.

De aqui Ta Taxonomia B se completarad con la
correccion By .

Bi 1.- Plano concurrente se configura
como plano compacto.

2.- Plano concurrente no se configura
como plano compacto.

Al aplicar esta correccidn tendriamos como
ejemplo, Taxonomia B ~ caso 6 :

Concurre Vi - V3 = V4

Correcidn By= para V3 situacidn 1
para Vg " 2

Luego tenemos 6 4

2o



CUADRD 3 |RELACION ALTO-BAJO EN EL MAN@

4 1505

A-2 PISOS .

SOBRE 15m. 40-15 m.

A.b.2 LA RELACION DUAL ALTO0-BAJO

A.b.2.1. LA RELACION DUAL ALTO-BAJO EN EL
MANTO.

En 1a relacidn alto-bajo hemos considerado
tres dimensiones basicas, como una manera

de simplificar el andlisis: alto-media y ba-
ja. Hemos estimado la altura media de 4 pi-
sos, esto es, entre 10-15 metros que corres-
ponde a la edificacidon 1lamada "media altu-
e

Serdn por tanto alto, edificaciones por so-
bre 15 metros y bajas las edificaciones de
16 2 pisos. La altura minima estimada es la
del hombre, para efecto de elementos construi
dos que no constituyen viviendas. (Fig. 9).

Las categorias descritas nos proporcionan el
primer cuadrp de la relacidon alto-bajo en el
manto. Cuadro 3.-

Estas categorias definen diferentes planos ho-
rizontales produciendo un 1imite en el espacio
en 1a horizontal (Fig. 11).

Existe ademds, una categoria que resulta de la
confrontacion de dos alturas, una alta y otra
baja. Estas categorias, son mds dificiles de
diferenciar , por cuanto sintacticamente no es
facil determinar las proporciones entre alto-
bajo que permiten hacer prevalecer una de ellas
para configurar el plano horizontal. (Fig.lla).

Consideraremos para efectos de andlisis una re-
lacion hy: hp tal que:

21



Si hy ) hy en mds de 10%, entonces prevalece
el bajo hj.

Si hp ) h en menos de 10%, entonces prevale
ce el alto hy (1)

beby: oEFiNE UM PLAND HoRIZON-

TAL A LA ALTURA DEL EP|FiCiO . Explicamos a continuacidén el concepto de COBER-
TURA, el que hemos extraido del Seminario ya ci-
tado: y que nos permite reconocer 1los valores de

B tridimensionalidad del espacio en andlisis y que

byYb: CAPAZ DE PEFINIR UN denenderan de sus valores de cobertura:

PLANG HORIZONTAL A LA ALTORA DEFINICION: "LA COBERTURA se obtiene al aba

= tir los planos verticales con-
. b ERURel b, formadores de un espacio sobre
su plano base, considerando co
; ) mo eje de giro el rincén infe-

rior de encuentro del plano ver
tical con el horizontal base

(Fig. 10), por lo tanto entende
remos la cobertura como el radio

Sl Bl ba)b'- NO €S CAPAZ DE DEFi- de accibn de las superficies con
: A cretas que limitan un espacio in

IR UN Ok~ : cigas =

e . o i-!omquAL., terior, sobre el espacio exterior

FINE CONCAVIDAD . que contribuyen a determinar".(1)

(1) En situaciones concretas, entornos construi
dos, el edificio que ofrece una volumetria

. ) mas pregnante es el que define por altura el
b“\» - ©E DEFINE ON PLANO A plano horizontal en estos casos de pequenas

LA ALTURA bE EDi'F.lc'lo b. diferencias de altura.
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Para nuestro efecto estas coberturas corres-
ponderdn a los radios de accifn de las super-
ficies concretas (opacas y/o yirtuales) de
los cuatro mantos definidos sobre el espacio
plaza.

Este nuevo concepto de cobertura proporciona
un nuevo grupo de categorias en relacion a la
superficie de Ta planta de la plaza que cubren
una vez abatidos los planos verticales. Ellas
son las indicadas en el cuadro 4.

Para ampliar el concepto de cobertura citaremos
el seminario que nos ha servido de base:

"Recordando que la cobertura de un espacio es

el radio de accidn de las superficies vertica
les, sobre el plano base y que estos abatimien
tos que se observaron en planta, nroducen tras
lapos, sunerposiciones, etc.podemos decir en tér
minos hipotéticos, que cada una de estas situacio
nes produce un sub-espacio distinto que correspon
de a los valores de cobertura distinta. Para su
comprensidn hemos elaborado los siguiente concep-
tos:

VALOR DE COBERTURA: Lo entenderemos como el ni
mero de superposiciones logradas al abatir los dis
tintos planos verticales de un espacio, sobre una
misma superficie.

RANGO DE COBERTURA: Sera el conjunto formado
por los distintos valores de cobertura de un
espacio. (1).

(1) Seminario citado pag. (a 76)
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CUADRO 4.

|

. L

SOP. TOTALMENTE  PREPOMINA lo  PREDOMINA Lo 4 sEcToR: Pop Lo
COBIERTA CUBIERTO LierE MENOS LiBRE .

Para nuestro estudio el valor de cobertura, cons
tituye un factor que esta contribuyendo a deter-
minar el espacio en estudio, por cuanto signifi-
ca que mayores superficies opacas estan concurrien
do a ser determinantes en la configuracion del es
pacio y per lo tanto, tenemos mas elementos deter
minantes.

Debemos establecer en este momento, la siguiente
consideracidon: Nos hemos referido a la cobertu-
ra como la superficie concreta creada sobre el pla
no horizontal al abatir un plano vertical, debemos
establecer que los planos verticales opacos produ-
cen cobertura, y los planos que nosotros hemos 11a
mado virtuales, configurarian coberturas virtua-
les, teniendo la misma categoria de definitorias
del espacio las coberturas virtuales que las super
ficies virtuales.

A.b.2.2. LA RELACION DUAL ALTO-BAJO EN LA VISION
PERPENDICULAR Y OBLICUA.

ET1 concepto ya explicado de cobertura, puede ser
aplicado tanto para las superficies opacas y/o vir
tuales del monto y de las superficies que concurren
a definir el espacio exterior en la visibn pernpen-
dicular, como para las superficies que lo hacen en
la vision oblicua. (Fig. 12).

Ya vimos que por la relacidon opaco-transparente,
las superficies opacas visibles en la visidn per-
pendicular, pasan a ser determinantes del espacio
(Fig.12a - 12b), las superficies opacas visibles
en la vision oblicua (Fig.12c - 12d) pasan a ser
colaborantes a la definicion del espacio. Ahora

(1) Seminario citado pag. (a 76).
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bien, en los dos primeros casos, (visidn per-
pendicular) las superficies producen cobertu-
ra sobre el espacio. En los dos casos siguien
tes (Fig. 12c - 12d) (visidn oblicua) las super
ficies de 1os mantos V2, V3 y/o V4 pueden pro-
ducir o no cobertura sobre el espacio (Fig.12.
no produce cobertura sobre el espacio, produ-
ciendo una cobertura ascendente en los elemen-
tos del manto Vi; en la Fig. 124 se produce co
bertura sobre el espacio). Decimos entonces
que un elemento de los mantos V2, V3 y/o V4, que
por relacidn opaco-transparente tiene un carac-
ter de colaborantes, pasan a ser determinantes
del espacio, si producen cobertura sobre el es-
pacio. De aqui deducimos parte de una ley que
permite decir cuando una superficie vertical es
determinante y cudndo lo es colaborante.

Una superficie vertical es determinante si es
opaca y/o virtual, visible y tiene cobertura
sobre el espacio.

Ap.3. LA RELACION DUAL ANCHO-LARGO.

Esta relacidn dual opera en la planta del espa-
cio plaza o hueco, siendo en esta dimension
determinante; es decir la relacion ancho-largo
permite reconocer una 1° instancia la situacion
tanto en planta como en el manto V1. Sin em-
bargo esta primera concepcidén es modificada por
efecto de 1a influencia de la relacién ancho-
largo en el resto de los nlanos tedricos asimi-
lados (ver Fig. 3). Esta modificacidn del es-
pacio en estudio (Fig. 13a). La definicidn de
Tos planos H] - Hp - H3 - Hg y H5 estan dadas
por las categorias de la relacién alto-bajo, ex-
plicadas en la Fig. 11.-
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TAXONOM (A

RELACION DUAL ALTO-BALO EN IA VISION 0BLICUA

FRODUCE COBERTURA.
al Ve | Vs Va
1
al| - | - -
c
3 Vi|Ve| V5 =
4
V" VE VB V“
7 Va | - Vs -
6 W= | % | Va
4
V’u = = Vq.
B
q V4 e = V1
“1o o S .
K o VISION @0 CONSIDERADA
EN TAXDNOMIA “A"

26



ﬁqﬂaa.

Ry 43 k.

Esta forma de concurrir en la definicién del espa-
cio, por parte de la relacién ancho-largo, puede
ser ilustrada con el ejemplo de la Fig. 13p, en

que la primera concepcidn es el sdlido imaginario
cibico (a), éste se ve modificado por efecto de los
otros planos participantes transformandose en el sé
lido imaginario (b) formado por (a + c).

A.p.3.1. LA RELACION DUAL ANCHO-LARGO EN EL MANTO.

La relacion ancho-largo en el manto, Ta hemos consi
derado como un espacio topoldgico asimilable a fi-
guras geométricas euclidianas bases. Los limites
de estas figuras son superficies o aristas formados
por la interseccidn de planos verticales opacos y/o
virtuales y el plano horizontal base.

En caso de no configurarse el plano virtual, opera
lo establecido para la dualidad opaco-transparente
esto es a concurre a la definicidn del nuevo pla
no opaco o b configura plano virtual (Fig.14).

Las figuras base que hemos considerado, son el cua-
drado, el rectdngulo, el tridngulo (de preferencia
se dad esta situacidn en los accesos a cerro por
quebradas), Ta plaza en dngulo y la figura no cla-
sificable. Dentro de cada una de estas categorias
distinguimos situaciones regulares e irregulares.

Lo anterior esta graficado en la Fig. 15.-
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Fig 17,

LA RELACION DUAL ANCHO-LARGO EN LA VI-

A.
b-3.2. SION PERPENDICULAR Y OBLICUA.

Asi inductivamente se puede modificar estas teo
rias con las mismas figuras, en los otros pla-
nos contribuyentes H2, H3, H4 y Hsg

Esta ley produce un nimero de combinaciones po-
sibles.

Por razones de simplificacidon, se ha observado
que sdlo son determinantes del espacio en esta
relacion, los mantos H] y H2, siendo los siguien
tes H3, Hg y H5 siempre son irrequlares, salvo
casos especialisimos que no son sistematizables,
asi entonces tenemos la Taxanomia D

También cabe destacar que se ha considerado so-
1o 1os casos en que el s6lido imaginario genera
do por los planos Hp, H3, H4 y H5 es de mayor

tamafio que el sd6lido imaginario de H} por cuan-
to el caso contrario es muy poco usual (Fig.16).

A;. RELACIONES ENTRE RELACIONES DUALES.

Al combinar las relaciones duales, vemos que
ellas estdn intimamente ligadas y que su rela-
cion dad el caracter de determinante colaborante
y de apoyo a los planos concurrentes. Al com-
binar dos relaciones duales y hacer variar una
de ellas, surge la ley de Transformacion, cam-
biando la situacidn espacial.

Ejemplo: la relacidn opaco-transparente nos in-
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forma sobre la formacidon o no de plano virtual
entre dos opacos (Fig.4b) al superponer a ésto
el concepto de cobertura, vemos que si la cober
tura de ambos opacos se superpone, (Fig.15a),
entonces se configura plano virtual, si no se
tocan las coberturas no se configura el plano
virtual (Fig. 15b). La superposicién de cober-
tura pueden lograrse, ya aumentando la propor-
cion alto-bajo, o bien la proporcidén ancho-lar-
go (Fig. 16a).

De este modo vemos como las leyes de transfor-
macion, aplicadas a través de las relaciones
duales, pueden ser un instrumento para pasar de
una situacidn espacial especifica a una nueva
situacidn espacial.

La relacion alto-bajo con la relacidon ancho-lar
go permite definir cuando el plano Vy es deter-
minantes o colaborante (Fig.17).

Hasta aqui la preteoria con la cual nos propo-
nemos construir la herramienta que nos permita
+_ diferenciar una situacidon de otra. Esta herra-
mienta sera el instrumento que nos permitira
contrastar la Hipdotesis con situaciones concre-
tas de la realidad, pudiendo aceptar, negar o re
¢ formular la hipotesis completando el proceso 16
nico empleado.
O i iy Vemos en este momento de la investigacidn que la
5 ; confeccion de la herramienta sera abordada con
; reglas de Formacidn, pudiéndose en un futuro, com
; pletar, incorporando leyes de Transformacion como
A< b>C NOEXSTE VISION Nit- adb(C C €5 COLABORANTE, adb2C C ES APOYD. las enunciadas y que permitiria pasar de una cate
COBERTURA, . goria de plaza a otra (cuadro 4).
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ADVERTENCTIA

En el orden en que se analizaron las rela-
ciones duales, no corresponden al orden de
aplicacién de la herramienta (algoritmo).

’ Es posible que en una futura ordenacion del
texto, sea mas conveniente invertir el or-
den del analisis.

J ALTo,

ANCHOD
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Determinacion Sistema Notacional.



- 2

B

4 5 £ 7 & q A0

DETERMINACION DEL SISTEMA NOTACIONAL.

Al aplicar el algoritmo, se ha observado una di-
ferente nomenclatura de notacidon, para las diversas
taxonomds usadas. Por esta razdn, en un proceso de
calibrar la herramienta, se ha buscado crear un sis-
tema notacional comin a todos los pasos dados, y de
facil lectura. Asi se propone la siguiente codifi-
cacion.

Los cuadros 1-2-3 y 4 corresponden a los planos
verticales concurrentes a la configuracion del es-
pacio, esto es visible desde el interior del espa-
cio. Cuando un plano no participa, ya sea por no
existir o por no ser visible, se anota "o".

Los cuadros 5-6-7-8 y 9 corresnonden a los planos
horizonatales. Con esto se cumplirda la primera
operacién registrable de Ta aplicacién del algorit
mo, la que contara con 9 digitos.

Ej.: Participan los planos verticales Vi-V3 y V4 ¥y
se configuran 1imites horizontales en Hy y H2 1a
anotacion seria por tanto:

& 2 kA 5 6 7 & g

AlolalAa 1la]lolo]o

TARTICIPACLON PLANGS  CONRGURAGION PLANGOS
NERTICALES HORIZONTALES



Luego de la secuencia del algoritmo, correspon-
de la aplicacion de la taxonomia D . Las 30
situaciones consultadas en esta taxonomia, se
anotan con la sicuiente convencion:

ADPRADA 1 -

A
RECTANGULD [ | - 2
TeyvANGULD D 2%
ANGULAR: [Ej = 4
|RRE GULAR (:}3 .
En los cuadros L &8 el 1 corresponde al

plano H1; el 2 al plano H2 y el 3 a los planos
H3, H4 y H5, gque como dijimos los hemos conside-
rado siempre irregulares, por 1o que es elimina-

do, quedando la taxonomia reducida a dos (2) cua
dros:

Ej: Taxonomia D CASO 21 : SE ANOTA
10 11
4|12
TAXORWOM{A ©
ANCHD ~LARAD

Luego se cuantifica el espacio en pequefio, media-
no o grande, siendo

Pequeno
Mediano
Grande

0w u
LM =
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E1 siquiente cuadro (12) 1levard el nimero identificador:

12

2

Pequeno
Mediano
Grande

Corresponde a continuacidon la aplicacidén de la taxonomia A ,
que tiene 9 situaciones, definidas por el plano en que se con-
figuran planos opacos, virtuales o transparentes. Tiene por
tanto 4 cuadros (E1 13, 14, 15 y 15) anotdndose en ellos la si
tuacidn producida:

Transparente = 0
Opaco = 1
Virtua] = 2

Ej.: La situacion 6 de la taxonomia se anotaria:

1D 14 A% 4b
ojolejo

La situacién 9: Todo transparente: Vision al infinito.

A3 A4 AS Ab
ojojo|o

TAXONDMIA A
O PACO-TRANSPARENTE

FERPENOICOLAR
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A continuacidn la -taxanomia B , forma 10 situaciones recono-
cibles participa - no participa.

1
0

Participa

No participa

Se anota en cuatro cuadros los 17, 18, 19 y 20.

Ej.: La situacion 8 de la taxonomia B se anotara:

AT AP A4 2o

A1 ol A

TAXONOMI A B DPA-~

Co TRANSTBRENTE
OplLiwA,

Esta taxonomia tiene una correcion By, que corresponden a si se
configura como nlano compacto o no se configura como plano com-
pacto. Se anotard en los cuadros 21 y 22. Cuando es plano com
pacto serd 1, no compacto sera 0.

24 22
¥ 1O

CORRECHEN B4
CoMPACTE-NO
COMPACTO,
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E1 préximo paso corresponde a la relacion dual alto-bajo. Las cua-
tro situaciones:

Superficie totalmente cubierta = 1
Predomina lo cubierto = 2
Predomina 1o libre = 3
Un sector por lo menos libre = 4

Esta determinacion se anotara en el cuadro 23.

2%
3

ALTo-BAdD
COBERTURA .

Por G1timo corresponde aplicar la taxanomia C , alto-bajo en
la visidon oblicua, la que diferencia 10 situaciones, que se re-
fieren a si produce o no cobertura. Esta se anotard en cuatro
cuadros aue corresponden cada uno a un plano vertical.

Si produce cobertura sera 1, si no produce sera 0.

Ej.: La situacién 7 de la taxonomia C se anotara:

24 2% 2b 27
q10lelA

ALTO-BAGY COBERTORA .
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a4 2 % % 5 & 7 8 a Ao 4 AR AT A4 A5 1) AT AB Aa 2o 24 =2z

23 z4 25 26 27

PALTIGIPACION PLA-  CONFIQUEACION PLANOS  TAXONOMiA D  CUANTIFICASIOU TAONOMIA A OPA- ONOM{A & OPA- :
i e Thxow P CoepBcaion A Mxo-Baio  AUTo-BAJy COBEQ-

NDS VBRTICALES., RORIZONTALES ANCHo-LAtg0 PERVENp-MB- CO-TRANSY ARENTE t0 - TEANSPARENTE PUAND COMPAC-  copgoroga  Towa. TAXONOMIN C
DIAND-GRAUDE  PELPEND] OULAL OB WA TO o Np LAMPAL - g g
To

Elaborada la herramienta y sistematizado su uso se ha podido ob-
servar, que ella puede ser aun simplificada, lograndose un pro-
grama mads simple al trabajar con relaciones entre taxonomias, que
permitan operar con tipos, los que resultan de la unidn de dos o
mas categorias.

Esta etapa que no se ha alcanzado a exponer, ni hacer operativa,
puede ser un paso apreciable en la simplificacion de la aplicabi
lidad del algoritmo. Ellas son el tipo del cuadro S.
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32 PARTE:
Contrastacion de la Hipotesis.
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DETALLE VISION DEL MANTO DESDE £l INTERIOR DEL ESPACIO.

COBERTUORA .
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CONTRASTACION DE LA HIPOTESIS.

1.- ADVERTENCIA PRINCIPAL.

E1las han sido realizadas para el caso de 1la
plaza Echaurren en Valparaiso.

2.- RECONOCIMIENTO DE ELEMENTOS.

Se han recogido a través de fotografias y cro
quis del tipo de los mostrados en Tas figuras
aue se muestran en las paginas 39, 40 y 41.

3.- DEFINICION DE PLANOS.

-Definen el espacio de los planos verticales
Vi y V2

-Se configura los planos horizontales el manto
y el plano Vap.

5 b 7 8
1 1 1 0

4.- RELACION DUAL ANCHO LARGO



5.~ RELACION OPACO - TRANSPARENTE: Visibn perpendicular.

6.- RELACION OPACO-TRANSRARENTE: Visidon oblicua.

17 18 19 20
0 1 1 1

Taxonomia B;
Opaco-transp.-oblicua

CORRECCION B, .

21 22
d i)
Compacto

No compacto

7.- RELACION DUAL ALTO-BAJO: COBERTURA.

24 25 26 27
1 1 0 0
Alto bajo cobertura

NOTACION FINAL:

I 2 & 4 5 & 7 8 9 10 11 12 3 14 15 1p 7 18 19 20 2Y 22 23 24 25 26 2&f
L & fE.4 d 3 & 9.0 2.3 2 2 L 0 1 ;| 1 3 3 i 4 8§ B

NOTA: En esta primera aplicacidn surge un ajuste: hemos considerado la participacidén de cada uno de los planos, si un elemento de
ellos tiene presencia en la situacidon en estudio. Sin embargo, parece recomendable dividir la esfera en cuadrantes, como
una manera de afinar la medicidn, por cuanto algunas situaciones pueden ser significativas en una zona del hueco y otras di-
ferentes en otras.



Conclusiones. . _ Bibliografia.



CHENELUBSTONIES.

Como proyeccidn del estudio vemos una aplicacion directa al disefio
urbano. Ella podria ilustrarse en una ejemplo referente a 1a regene-
racion de tipo urbano deteriorada o en obsolencia. Para este efecto,
tomando un sector de la ciudad en que existan elementos naturales, edi
ficios o elementos construidos que posean, al entender del disefiador,
una riqueza ya sea pldastica, histérica o tradicional, o que se estime
positivo su mantencidén o restauracidon, pero que, el entorno construi
do, el barrio o vecindad se encuentre en un estado de deterioro no re
novable, o bien, que sea necesario construir un entorno alrededor de
ellos. Una pardmetro de disefio de estos entornos, podria ser ilustra
do por la preteoria aqui desarrollada: Considerando que lo disenado

en los distintos sectores, que se asimilan a los planos aqui conside-
rados, podrian actuar como determinantes, colaborantes o de apoyo a
realzar, jerarquizar, abrir, cerrar, crear tejidos, en que lo espectan
te, lo sorpresivo, las visiones desde lejos o desde cerca, estarian re
forzando, negando o restando importancia a una trama bdsica formada por
los espacios, recintos o edificios tomados como generadores de la nueva
imagen urbana que se pretende crear, que se apoyaria en un pasado que
se busca respetar.

Asi por ejemplo, para reforzar, valorizar o jerarquizar el borde cos-
tero de Vina del Mar, comprendido entre el Hotel Miramar, Museo Naval,
edificio Cap Ducal, ex-residencia de don Gustavo Ross Santa Maria, hoy
Club Arabe, estero de Vifia, Casino Municipal. Un disefio del sector
Poblacidon Vergara visible desde este lugar, podria tener como parame-
tro la valorizacion de este borde, convertido ya en imagen tradicional
de Vifia del Mar (constituyendo para este lugar los planos V2 Yy/o V3),
asi como el borde cerro Goméz Carrefio, cerro. Santa Inés, borde estero
en direccidn oriente, constituye el plano Vg (paisaje lejano), cuyo di
sefio construido a natural paisajista, contribuye a crear el Clima Urba
no, o dicho de otro modo, participa en la configuracion de Ta imagen
Urbana del sector tradicional que se pretende realzar. Similar circuns
tancia se podria considerar para entorno del Valparaiso tradicional, Pla
za Echaurren-Matriz y Cerro Santo Domingo. Sectores de plan de Val-
paraiso comprendido entre Plaza Sotomayor y Reloj Turry, etc.

También podria proyectarse esta preteoria en un sentido diferente:
la creacion de un lugar interior. Este se configura con planos opa-

cos (paredes), transparentes (ventanales) o virtuales (umbrales). La
presencia a través de estas transparencias del exterior prdximo (Jar-

dines inmediatos por ejemplo), configurando en base a la preteoria



expuesta, asi como el abrir o cerrar el lugar que se estd
creando a los planos Vp, V3 y Vg, contribuye a l1a defini-
cion de ese interior, permitiendo por tanto introducir un
factor en la configuracion del interior que va mas alla de
lo funcional, (asoleamiento, aireacidn, etc.) y de la re-

Tacidn interior-exterior en la membrana o frontera de 1o
contruido.
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